
1. Doka¾te identitu ∇×

(

∇× ~A
) = ∇

(

∇. ~A
)

−� ~A.2. Uva¾ujte silové pole ve tvaru ~F = (kx, ky, kz). Spoèítejte divergenia rotai tohoto pole. Dále spoèítejte prái vykonanou pøi pohybu pokøive x = k sin(ϕ), y = k os(ϕ), z = k, ϕ ∈ [0, 2π℄. Získaný výsledekovìøte pomoí Stokesovy vìty.
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